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ROBOS DE AUTOAPRENDIZAGEM

0 conceito de autoaprendizagem € baseado na funcédo “ensinar. O robot durante a fase de aprendizado
registra em tempo real os movimentos dos eixos pilotados pelo operador. O operador usa o0 manipulo do
brago do robot durante a fase de ensino . Quando a fase de ensino estiver concluida, o robot pode reproduzir
0S mesmos movimentos no modo “auto play”.

0 processo de “ensinar” consiste em 4 fases:

ya%ycﬁégi(v)e ter um nome exclusivo BENEFICIOS DE
Os ensinamentos podem  ser agfegados em UMROBOT AUTO APRENDIZAGEM

‘programas” para que possam ser executados em

sequéncia. TEMPO DE PROGRAMAGAO
@ IGUAL AO TEMPO DA
PRIMEIRA PINTURA

CONFIRME “PRONTO" E “SAI DO CABO”
robd precisa de uma confirmagéo para prosseguir e
solte seu brago para que o operador possa mové-lo
sem nenhum esforgo.

SOFTWARE AMIGAVEL
FACIL DE USAR

ENSINO

A pistola de pintura é conectada ao pulso do robd e
¢ usada para pintar uma pega de amostra permitindo
que o roho registe os movimentos.

ECONOMIZAR

O ensinamento pode ser salvo ou agregado com
outros ensinamentos para criar um programa, pode
ser apagado ou reproduzido imediatamente.
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ROBOS INDUSTRIAIS

Paracada uso,ondeumrobotndo precisaaprender o programa por meio deum ‘meétodo de autoaprendizagem’,
Lesta integra robds industriais em seus proprios sistemas avancados. O objetivo desta integragdo é
simplificar o uso do robot industrial e do controlador através do software movador da Lesta.

Ao contrario dos rob6s de autoaprendizagem de Lest, os robds industriais tém bragos muito pesados que
ndo podem ser “desbloqueados” e movidos diretamente pela manipulagdo da pistola de pintura.

BENEFICIOS

IKUICA Official System DE UM ROBOT INDUSTRIAL
Partner GRANDE ACESSIBILIDADE
DA AREA DE TRABALHO

MAIS CAPACIDADE

ROBOS INDUSTRIAIS | X | NOPULSO

EM AUTO-APRENDIZAGEM °

Alguns  robds industriais  conhecidos  como \l,ll méLsE$FBﬁE:§ﬁgE)
‘colaborativos” podem ser movidos pelo operador AN

(com os motores sempre ligados) para gravar
programas através do método de autoaprendizagem.

No entanto, isso nao registra a pintura em
tempo real, como acontece com os modelos de
autoaprendizagem Lesta.

Os robds industriais sao, portanto, geralmente
integrados pela Lesta com sistemas de visao 2D /
3D e caminhos de pintura gerando automagao.

O software da Lesta também pode ser
integrado a outros robo6s industriais para
processos como:

JATO DE AREIA

ESCOLHA E COLOQUE
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ROBOT

Lesta LEBOT MV A6

Rob6 antropomorfico de 6 eixos
para acabamento com autoaprendizagem

Classe de protecdo: ATEX zona 2/22 Cat. 3G
Material do braco: Aluminio

Capacidade de carga no pulso: 4 kg

Peso total: 380 Kg

Repetibilidade: ¥3 mm no pulso

Velocidade maxima: 1000 mm/s

Possiveis configuragdes: De cabega para baixo, piso,
carruagem, carrossel

Fonte de alimentagdo: 3x400 VCA

Programacéo: Autoaprendizagem, Ponto a ponto lite, offline,
sistemas de visao 2D e 3D
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‘ VIDEO

@ Compativel com ambientes ATEX

Lesta LEBOT MV A6 em carrinho
APLICAGAQ LIQUIDA PARA METAL

Lesta LEBOT MV A6 em carrossel com Easy prog 2D
APLICA(;AO DE LiQUIDO OU PO PARA PEQUENOS COMPONENTES DE PLASTICO E METAL

Um sistema com Lesta LEBOT MV A6 em carrossel com 2 bragos de geometria variavel para pintar acessorios de moda.
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ROBOT

Lesta LEBOT MV A5

Rob6 antropomorfico de 5 eixos
para acabamento com autoaprendizagem

Classe de protecdo: ATEX zona 2/22 Cat. 3G

Material do braco: Aluminio

Capacidade de carga no pulso: 4 kg

Peso total: 320 kg

Repetibilidade: ¥3 mm no pulso

Velocidade maxima: 1000 mm/s

Possiveis configuracdes: De cabega para baixo, chao,
carrinho, carrossel

Fonte de alimentagao: 3x400 VAC

Programacéo: Autoaprendizagem, Ponto a ponto lite, offline,
sistemas de visao 2D e 3D

gl (R
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VIDEO DATA

@ Compativel com ambientes ATEX

Lesta LEBOT MV A5 em carrossel
APLICACAO DE LIQUIDO PARA CADEIRAS DE MADEIRA
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ROBOT

Lesta LEBOT | A6

Rob6 antropomorfico industrial de 6 eixos

Classe de protecéo: IP65

Material dos bragos: Ligas leves fundidas

Repetibilidade: 0,05 mm no pulso

Velocidade maxima: 1500 mm/s

Configuragoes possiveis: Suspenso, chao, carro, carrossel
Fonte de alimentagao: 3x400 VAC

Programacéo: Lesta PAINT STUDIO, através de visao 2D e 3D

VIDEO DATA

@ Compativel com ambientes ATEX

Lesta LEBOT | A6 em carrossel com Easy prog 3D scan
APLICACAO LIQUIDA PARA MADEIRA




ROBOT

Lesta LEBOT WP

@ Compativel com ambientes ATEX

COMPACTO
Ocupa relativamente pouco espaco

ECONOMICO
0 investimento mais econdémico
de toda a linha Lesta

2 FUNGOES
Pode ser usado como posicionador ou
pode repetir percursos de pintura com
seus 3 eixos

“lesta
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Robot pequeno de 3 eixos, espago minimo e
investimento minimo

Numero de eixos: 3

Classe de protecdo: ATEX zona 2/22 Cat. 3G

Material dos bragos: Aluminio

Capacidade no pulso: 2 Kg

Peso total: 72 Kg

Repetibilidade: ¥1,5 mm no pulso

Velocidade mdxima: 600 mm/s

Configuragdes possiveis: Suspenso, chao, carro, carrossel
Fonte de alimentagao: 3x400 VAC

Programacéo: Offline, Point to point lite

Lesta LEBOT WP em um transportador movel
APLICAGAQ LIQUIDA PARA CAPACETES DE
PLASTICO

Sistema com Lesta LEBOT WP montado em um pequeno
transportador movel com painel de controle integrado
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ROBOT

Lesta LEBOT C

Robot cartesiano de 5 eixos

Classe de protegdo: ATEX zona 2/22 Cat. 3G
Capacidade no pulso: 4 Kg

Repetibilidade: #3 mm no pulso

Velocidade mdxima: 700 mm/s

Fonte de alimentagdo: 3x400 VAC
Programacéo: Offline, com visdo 2D e 3D

@ Compativel com ambientes ATEX

Dimensdes maximas de janelas e personalizagoes
A estrutura, como ilustrada, pode manusear janelas de até 5 metros de largura e 3 metros de altura.
Para dimensdes superiores, a estrutura necessita de adaptagao pelo nosso escritorio técnico.

Lesta LEBOT C5 para janelas classicas
APLICACAO DE LIQUIDO PARA MOLDURAS DE MADEIRA

uso
” Principalmente utilizado
para a pintura de janelas e molduras

9 | SOLIDEZ
<o | O movimento do carro
¢/ | éacionado por corrente

VELOCIDADE
= O pulso esta aplicado
a um guia linear de correia

o | ADAPTABILIDADE
|y/ Comprimento, altura e profundidade da
/4 | estrutura séo totalmente personalizaveis

10
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Lesta SAMPLE MAKER

Sistema completo para pintura com pequenas
quantidades de tinta, ideal para o processamento
de amostras de tinta e objetos de teste, ou para a
realizacdo de testes com parametros de pintura
especificos. Uma vez otimizados, esses parametros
tamb|ém podem ser aplicados a produgao em larga
escala.

Dimensoes da ilha robética:

Altura padrdo: 2600 mm

Largura padrdao: 2800 mm

Profundidade padrdo: 2000 mm

Estas dimensdes podem ser personalizadas.

L VIDEO

@ Compativel com ambiente ATEX Inclui estat;éo de Iimpeza para
limpeza automatica do bico da
pistola de pulverizagao e do

encaixe do copo

11
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PAINEL DE CONTROLE

Lesta LECROB
Robot Controller

Console de o
interface e '
controle do i *
robo equipada :

com uma tela
touchscreen de
15" e software
de gestdo Lesta
LECROB Robot
Manager.

SOFTWARE DO PAINEL DE CONTROLE

Lesta LECROB
Robot Manager

Lesta LECROB Robot Manager € o software para o
controle e gerenciamento dos robos da série MV.

Ele também oferece as seguintes funcionalidades:

VELOCIDADE AJUSTAVEL DO ROBO
Reproducéo perfeita, de 70% a 130% da velocidade
de aprendizado

ARMAZENAMENTO DE PROGRAMAS
Na memoéria local, pendrive USB ou caminho de rede

IMAGENS E NOTAS PARA PROGRAMAS
Cada programa pode ter uma imagem e/ou arquivo
de “notas diversas” anexado

Acesso a fungoes especificas da maquina,
apenas para pessoal autorizado

ESTATISTICAS DE MANUTENGAO
Indicadores gréficos divididos por atividade (lubrificagéo,
engraxamento, manutengdo de rotina, troca de corrente)

CALIBRAGAO DO ROBOT
Verificagdo rapida e facil dos zeros da maquina (zeros do

_ﬁ-n‘
&
[0 ]
(0_==)
O 5 NiVEIS DE ACESSO E USO
=)
~
llII
n codificador) e com calibragéo guiada e intuitiva do codificador

REDUCT\O DO TEMPO DE INATIVIDADE
0 tempo em que o robot ndo se move e a pistola nao dispensa
a3 tinta pode ser eliminado através de uma otimizagéao

ARQUIVAMENTO DE DADOS DE PRODUGAOQ
1 | Arquivos .csv do Microsoft Excel ou banco de dados
5— | MySQL

ATUALIZAGOES REMOTAS

Software atualizavel remota

12

PAINEL DE CONTROLE

Lesta LECROB
| Controller

Console de interface e controle
do rob6 equipada com uma
tela touchscreen de 15" e
software de gestdo Lesta
LECROB | Manager.

SOFTWARE DO PAINEL DE CONTROLE

Lesta LECROB
| Manager

Lesta LECROB | Manager € o software dedicado ao
controle dos robos da série Lesta LEBOT | A6.

Ele também oferece as seguintes funcionalidades:

INTERFACE SIMPLIFICADA
Interface com fungdes agregadas e simplificadas

GESTAO DE ACESSORIOS SIMPLIFICADA
Cada acessorio tem acesso direto a interface
com um niimero minimo de botdes de interagao.

MANUTENCI\O SIMPLIFICADA
Acesso direto as posicdes “especiais” dedicadas a manutengéo

ATUALIZAC()ES REMOTAS
0 software pode ser atualizado remotamente

L) %) (6% |©

(via conexdo a internet)
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Lesta LECROB ROBOT MANAGER

Plug-in

POINT TO POINT LITE CICLO DE INICIO VIRTUAL

Este recurso opcional de plug-in permite a Onde os sistemas possuem um transportador,

geragdo e processamento de um caminho o sensor de inicio de ciclo é montado para

de pintura virtual direcionando fisicamente a permitir o inicio do programa de pintura.

pistola para os pontos desejados e confirmando Quando ndo for possivel instalar o sensor de

os locais escolhidos com um clique no joystick. ciclo na cabine por sujeira, ATEX ou outros

Através da interface plug-in, disponivel com o motivos, ele é instalado fora da cabine ao

Lesta LECROB Robot Controller, é possivel utilizar longo do transportador e o plug-in de fim de curso
pontos selecionados e gerar o caminho via software. Isso € feito definindo virtual calculard 0 momento exato para o robot comegar a
diferentes parametros, como velocidade, aceleragdo, distancia da pega, reproduzir o programa.

parametros da pistola (atomizagao, vazdo e ventoinha) e muito mais.

FILA INTERNA COMEGO RAPIDO

Este recurso opcional do plug-in permite definir, Este plug-in permite gravar um programa e,
a partir de uma lista de programas, a ordem . : assim que a gravagao terminar, iniciar o ciclo

em que serdo executados. O operador sempre automatico com 1 clique.
pode intervir e controlar os programas definindo Este plug-in ¢ amplamente utilizado em linhas
solidas. z ’
77

a ordem na tela do Lesta LECROB Robot
Controller.

Este plug-in é amplamente utilizado em
configuragoes com carrossel ou transportador.

E um sistema onde o robot é montado em
um carrinho. Quando o operador tiver que
realizar movimentos maiores que a drea de

EDIGAQO AVANGADA DE —-
PARAMETROS DE PINTURA
Permite modificar os 3 principais parametros F
trabalho normal do robd, o carrinho permitird de distribuicao de tinta:
que o robd alcance espagos maiores sem a

[ | 1. ALCANCE _ .
necessidade de usar o botdo externo O 2. ATOMIZACAO

robot se movera fisicamente no carrinho de 3. VE.NT'LA?ORd hidos d q
forma independente sequindo 0 movimentos do operador. Todos esses para intervalos de tempo escolhidos dentro de

movimentos, na etapa de "ensino’, serdo gravados e serdo repetidos na um programa apos sua criacao. . )
etapa de ‘repeticdo automatica’. A pistola montada no brago do robd deve estar equipada com uma

predisposigdo para esta fungao.

PACOTE DE PO - @ | | PACOTE LIQUIDO .
Opgéo de software dedicada a sistemas em po: Opgoes de software dedicadas a sistemas

1. SALVARTINTA liquidos: ~

0 pd € dosado somente quando o elemento chega 1. INTERFACE DE GESTAO COM SISTEMAS

ao operador e comega o registo dos movimentos EXTERNOS DE MUDANCA DE COR

2. LIMPEZA POR FORA ® - 2. LIMPEZA AUTOMATICA )

Permite iniciar e gerenciar atividades de lavagem 3. MANUSEAMENTO DA PISTOLA ELETROSTATICA

de dispositivos externos. i

3. MANUSEAMENTO DA PISTOLA ELETROSTATICA

Um suporte especial € instalado que isola a pistola de pulverizagao.

PACOTE DE FIBRA DE VIDRO

Opgoes de software dedicadas a sistemas de fibra
de vidro, gelcoat e resina: . )

1. POSIGAO DE LAVAGEM AUTOMATICA APOS
CADA CICLO .

2. DOSAGEM DE DISTRIBUIGAO DE FIBRA DE
VIDRO ATRAVES DO GERENCIAMENTO DO
PICADOR i

3. GESTAO DE VALVULAS DE GELCOAT E RESINA

SELEGAOQ DE PROGRAMA EXTERNO

Este plug-in permite a selegdo e o langamento de
programas de pintura por um sistema externo, por
ex. um controlador PLC.

] —

0 rob6 pode receber cadigo de programa por meio
de sinais de hardware ou diferente

CONECTOR DA INDUSTRIA L~ APLICATIVO INTELIGENTE
Conecta o robd aos sistemas de computador da 0 plug-in de aplicativo inteligente permite monitorizar
fabrica para a troca de dados de produgédo . o status dos robos Lesta em qualquer dispositivo (PC,
tablet, smartphone) “

13






ACESSORIOS INTEGRADOS

e

Easy prog PORTAL

@ 0 SCANNER NAO ¢ compativel com ambientes ATEX. Instalavel fora da cabine.

GERENCIA ESTES TIPOS DE OBJETOS

I. l 1]

RRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRR

0 Easy prog PORTAL é um sistema
composto por um portal equipado
com barreiras  fotoelétricas
e software capaz de gerar
autonomamente o percurso de
pintura.

E dedicado principalmente ao
reconhecimento  de  janelas,
molduras, painéis, portas, bem
como cilindros ou objetos similares.
Requer apenas a criacdo de
receitas de pintura, abastecimento
e descarga. Diretamente a partir do
ecra do Controlador do Robo, sera
possivel criar receitas especificas
para cada tipo de produto a pintar,
que podem ser recuperadas através
de leitura de codigo de barras ou
diretamente a partir do ecré tactil.

@0 m| | EECHE
e ty| | Sl
A ; e .,."- =
Ele:*f%‘ LR o]

VIDEO

COMO FUNCIONA
01 o

Y

Carregar
apeca

02 ————
A’-\ Varredura
o> alaser

JANELAS

PAINEIS

CILINDROS

CHAPAS

MOLDURAS

PORTAS

04 il

=
[_]

Pintura
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Easy prog 2D

"" L M TR |l ]' I ”

@ Compativel com ambientes ATEX

CENTRAGEM A LASER OPCIONAL

O Easy prog 2D pode ser equipado com um par
de apontadores a laser que podem compensar
automaticamente quaisquer erros de centragem da
peca durante o posicionamento na carga.

@ Laser NAO compativel com ambientes ATEX. Instalavel fora da zona ATEX

GERENCIA ESTES TIPOS DE OBJETOS

ole

>15 mm

PAINEIS CAIXAS

O Easy prog 2D é um software
capaz de gerar autonomamente o
percurso de pintura para painéis,
caixas e gavetas. Requer apenas
a criacdo de receitas de pintura,
abastecimento e descarga.

Receitas especificas para cada
tipo de produto a pintar podem
ser criadas diretamente no ecré do
controlador do robd e podem ser
recuperadas através da leitura de
cddigo de barras ou diretamente a
partir do ecra tactil.

0 sistema requer o posicionamento
das pegas de acordo com a diregdo
especificada na receita.

COMO FUNCIONA
01 o
% S

02 Selecionar uma
(( receita através da
] leitura de codigo de
barras

o

&
1
ar.

A

L)

Pintura
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ACESSORIOS INTEGRADOS

Easy prog 3D scan

O Easy prog 3D scan é um sistema
de software equipado com um
scanner 3D utilizadonum carrossel,
capaz de identificar a superficie de
objetos tridimensionais e gerar
automaticamente o percurso de
pintura.

Receitas especificas para cada
tipo de produto a pintar podem
ser criadas diretamente no ecra do
controlador do robd e recuperadas
através da leitura de codigo de
barras ou diretamente a partir do
ecra tactil.

@ Compativel com ambientes ATEX

COMO FUNCIONA
01 n’j Carregar
hd apeca
"= (O sistema reconhece a posicao real dos objetos,
eliminando a necessidade de posicionar as 02
@ pecas numa direg¢ao especifica. /"}‘ Varredura a laser

GERENCIA ESTES TIPOS DE OBJETOS

Q \% 04*‘

PAINEIS  PAINEISCURVOS  CAIXAS

Pintura

17
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Image match 2D

O Image match 2D ¢é um
sistema composto por software

3 dedicado e hardware de visao
especifico, capaz de identificar

i as superficies 2D das pecas e
associa-las ao programa de pintura

correspondente.

TORINO-162 - MEW-TADRMINA-20 - B NEW-TAORMINA-160 -
TORING-162 NEW-TAORMINA-S0 NEW-TADRMIMA-160
W 161, H: 77, AX 212, W96, H: 94, AX 130, J W 164, H: 94, AX 268,

Na fase inicial do trabalho, séo
realizados 0s  ‘ensinamentos’
(instrugbes de pintura  com
autoaprendizagem) para cada
tipo de peca. Depois disso, basta
carregar a linha de abastecimento
com as pecas a serem pintadas.
O Image match 2D encarregar-
se-a de reconhecer as pegas,
associa-las aos ensinamentos
correspondentes e pinta-las.

Match with: TRE-PIEGHE-162
|Diff Size] W: 2, H: 1, AX 0, AY: 30. Confidence: 19

@ Compativel com ambientes ATEX

COMO FUNCIONA

01 V”“’&e Registra o0s
&®] ensinamentos
% para cada peca
Digitalizacao
7
2D 3D
Pode distinguir objetos de diferentes X v 03 = Ll = 0 software aplica
espessuras = = 0s ensinamentos
ITTT  correspondentes
Reconhece a posigao real e ajusta o x v
percurso de pintura em conformidade 04 -
. \ Pintura
-
godg gerar automaticamente os percursos X X =
e pintura -

18
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Image match 3D pro

O Image match 3D pro é um
sistema composto por software de
gestao e por um ou mais scanners
3D montados numa linha, capazes
de reconhecer as dimensfes de
objetos tridimensionais e associa-
los ao programa de pintura
correspondente.

Na fase inicial de trabalho, séo
criados programas para cada tipo
de peca. Aposisso, é simplesmente
necessario carregar a linha de
abastecimento com as pecas a
serem pintadas. O Image match
3D pro reconhecera as pecas
usando os seus scanners 3D e
aplicara o programa de pintura
correspondente.

@ Compativel com ambientes ATEX

@ Laser NAO compativel com ambientes ATEX. Instalavel fora da zona ATEX

O Image match 3D pro reconhece a inclinagdo e a posicao das COMO FUNCIONA
pecas e ajusta automaticamente o percurso de pintura.
- . - 01 %) Registraos
Posicdo ensinada Posicéo detectada \’ ensinamentos
% % para cada peca
== ==
s A 02 —
S Digitalizacao
2D 3D
Pode distinguir objetos de diferentes x v 0 3 = v = 0 software aplica
espessuras = @ = 0S ensinamentos
"MTIT  correspondentes
Reconhece a posigao real e ajusta o X v
percurso de pintura em conformidade 04 —q
. \ Pintura
-
gode; gerar automaticamente os percursos x X =
e pintura -

19
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ACESSORIOS INTEGRADOS

Suction and blow-off tools

@ Compativel com ambientes ATEX

SOPRAGEM

Este acessorio é composto por uma
pistola especial capaz de soprar ar
Ou aspirar a agua depositada na
superficie da pega, apos o tunel de
lavagem e secagem.

EVITA A FORMAGAO DE
BOLSAS DE AGUA APOS A
APLICAGAO DA TINTA

= | PERMITE A MANUTENGAO

= | DETEMPERATURAS MAIS
BAIXAS DENTRO DO FORNO

20
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ACESSORIOS INTEGRADOS

ANTI COLISAO

0 sistema anticollisione Lesta é um
dispositivo pneumatico especial
montado entre o suporte da pistola
e a propria pistola, que protege
ambos de sobrecargas causadas
por impactos.

No caso de a pistola colidir com
objetos, € gerada uma sobrecarga
mecanica, resultando em um
deslocamento do sensor e
liberagdo de ar pressurizado. A
queda de pressdo é detectada, e 0
sistema envia um sinal ao PLC de
controle, que interrompe o robd.

@ Compativel com ambientes ATEX

Podem ocorrer trés tipos de sobrecarga:

TANGENCIAL: AXIAL: TORSIONAL:

Ocorre se a pistola colidir Ocorre se a forga de Ocorre em caso de rotagao

lateralmente com um compressao na diregdo Z em ao redor do eixo Z quando o

obstaculo direcéo ao sistema exceder o momento torsional maximo é
valor limite de sobrecarga excedido

T
> '

&

Q@

t
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Lesta CLEANING STATION

Lesta CLEANING STATION é uma estacdo de limpeza de
pistola que se integra em cabines de pintura, desenvolvida para
a limpeza automatica dos bicos de pulverizagéo.

Lesta CLEANING STATION é completamente operada por
valvulas pneumaticas.

BT

Compativel com ?‘o‘ ;
ambientes ATEX Elyﬁn

VIDEO

Lesta CLEANING STATION RS € a versdao mais avancada da
estacdo de limpeza de pistola, equipada com um sistema de
recirculacdo de solvente, desenvolvida para uma limpeza
automadtica ainda mais eficiente dos bicos de pulverizagao.

Compativel com
ambientes ATEX

NEW

Lesta CLEANING STATION powder ¢ a estacdo de limpeza de
pistola que se integra em cabines de pintura, desenvolvida para
a limpeza automatica de pistolas de po.

Lesta CLEANING STATION powder é completamente operada
por valvulas pneumaticas

Compativel com
ambientes ATEX

23
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ACESSORIOS INTEGRADOS / AUTONOMOS

Lesta RECIPE MANAGER

LT
L3

\estg

@ Compativel com ambientes ATEX

Lesta RECIPE MANAGER ¢é um
sistema de gestao de parametros
de pintura, organizados em
receitas e facilmente recuperaveis.
Ele se integra com qualquer
sistema de pintura que utilize
pistolas ou reciprocadores.

A pistola montada deve estar
equipada com a funcionalidade
para esta fungao.

Os parametros que o Lesta RECIPE MANAGER pode gerir sao:

—-"| VAZAO — | PADRAO DE LEQUE >
o i —:""| ATRASO E AVANGO
—<| ATOMIZAGAO J~ | DE ABERTURA

TEMPO DE CICLO

.
.
.
-“‘
o
o
o

Lesta RECIPE MANAGER pode ser integrado com todos os robds Lesta sem a

( = necessidade de um painel com ecra e software dedicado.
4 e, p
h A . s ;o
interface de usudrio estd integrada no software
+ g

Lesta LECROB Robot Manager.
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ACESSORIOS INTEGRADOS / AUTONOMOS

Lesta ROTATION UNIT RA

Lesta ROTATION UNIT RA ¢ um dispositivo que permite a
rotacdo de pegas que chegam de um transportador aéreo.

Em um transportador de passo, pode operar com dois
passos diferentes no mesmo sistema

Compativel com
ambientes ATEX

Lesta ROTATION UNIT RT

Lesta ROTATION UNIT RT € um dispositivo de chdo que permite
fixar e girar as pecas perpendicularmente ao chao para pintura.

Em um transportador de passo, pode operar com dois
passos diferentes no mesmo sistema.

¥ Pode ser integrado aos bragos dos carrosséis ou
—=2% aum transportador

Compativel com
ambientes ATEX

Lesta ROTATION UNIT RHT

Lesta ROTATION UNIT RHT ¢ um dispositivo de chdo que
permite fixar e girar as pecas paralelamente ao chdo para
pintura.

[T R
@'- reid b

(<) )
=T,

¥ Pode ser integrado aos bragos dos carrosséis ou
ﬁ a um transportador

Compativel com
ambientes ATEX
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Lesta PAINT STUDIO 3.0

w000 JEPEp SR | esta PAINT STUDIO 3.0 é o
£ QUIHIIIT oo software para a programagao
== de rob0s Lesta e a criagdo de

percursos de pintura offline.

Cada percurso de pintura criado
diretamente pelo software ou
através de autoaprendizagem pode
ser modificado.

Também € possivel ajustar varios
parametros, incluindo:

* Velocidade

+ Aceleragéo

- Distancia da peca

« Parametros da pistola

+ Angulo de pintura

Métodos de importa}:éo de pegas: NEW

IMPORTAGAO DE MODELOS 3D
ri—, DOS OBJETOS E DA CABINE

CAPTURA DE PONTOS-CHAVE Esta nova funcionalidade ~permite

£y | USANDO 0 ROBO OU CRIAGAQ a modificagao de trajetorias de

<] NOSOFTWARE pintura previamente geradas por

CONSTRUGAO DE GEOMETRIA au’[oaprendizagem'

X NO SOFTWARE

Importacao de modelos 3D

. Visualizacao de 360° do
nos formatos STL e STEP

i ambiente ao redor do
. | robo, mesmo durante a
™ simulagdo

Criagao automatica de ‘ﬁm Possibilidade de geragio
grades nas superficies L!.J E automatica ou manual da

e = ol
para facilitar a geragao de conexio entre percursos
percursos i Ik diferentes
Simulacao do ciclo do

robo, com verificagao dos
limites de alcance e dos
[ tempos de ciclo
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Lesta PRODUCTION MANAGER tac wes

Lesta PRODUCTION MANAGER ¢
um sistema de gestdo da fila de
producdo que permite associar um
programa especifico a uma peca
ou lote especifico. E composto por
um painel de gestao (02), tags (05
*06) € antenas (*01 *03) capazes de
receber informacdes e transferi-las
para 0s rohos.

RFID PROGRAMMING
ANTENNA

E geralmente utilizado em sistemas
de linha quando ha necessidade
de pintar um grande numero de
modelos diferentes, cada um
associado a um programa de
pintura diferente.

Lesta PRODUCTI(
SWITCHBOARD

‘OMATIC e
\TING %If.;»;%
NS
e } o L P
EE

VIDEO

@ Compativel com ambientes ATEX

Tem 3 configuragdes possiveis:

Lesta PRODUCTION MANAGER: os programas sao transmitidos para os robds através da leitura de codigos
de barras com uma pistola de leitura, operada por um operador. Nao requer tags e antenas.

Lesta PRODUCTION MANAGER TAG: sdo instaladas 2 antenas e um nimero variavel de tags nos suportes. A
primeira antena associara a cada tag um programa de pintura especifico. A sequnda antena sera posicionada
perto da cabine de pintura e, com a chegada da pega, comunicara o programa correspondente ao robo.

Lesta PRODUCTION MANAGER TAG WEB: o sistema, ja equipado com tags e antenas, pode ser gerido

remotamente.
0 PROCESSO PODE FORNECER ECRI:_&S DE SUGESTOES
ESTES PARAMETROS: ECRA TATIL DE 15" 4:3:
+ Posigéo da pega na linha Opcionalmente, o sistema pode integrar ecrés, geralmente
» Definigao da temperatura do forno posicionados nas estagbes de carga e descarga, que
+ No caso dos reciprocadores, ciclo de lavagem e receitas fornecem aos operadores detalhes importantes sobre as
- Tempo total de ciclo tarefas a serem realizadas, imagens ou caracteristicas
- Capacidade de catalogar todos os produtos por cédigo, especificas da pega.
objeto ou macro-familia
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Lesta JOYSTICK C2

NEW Lesta JOYSTICK C2 ¢ o dispositivo Lesta para

movimentacéao e controlo de robos em modo

Lesta JOYSTICK W1

cabo. Foi renovado em termos de ergonomia,
Lesta JOYSTICK W1 € a versdo sem fio do

aumentando a facilidade de utilizagao.
joystick Lesta para movimentagao e controlo
29

de rob6s em modo de autoaprendizagem.
Oferece uma maior usabilidade gragas a
liberdade da restricdo do cabo.
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CERTIFICACOES

Declaragao de conformidade
da maquina

de acordo com Annex II.1.A das directivas 2006/42 / EC

0 equipamento, incluindo dispositivos de seguranga, uma
vez montado/instalado de acordo com as instrugoes do
fabricante, pode ser usado com seguranga.

Ex. 0 robd, incluindo barreiras de seguranga
e comandos relacionados ao controlador do robot

A seguinte documentagdo € fornecida:
+ Normas da CE na maquina (placa)

+ Manual de uso e manutengao

+ Declaragdo de conformidade da EU

SET-UP

ATEX (EU)

CERTIFICACOES

Declaragao de incorporagao de

maquinas parcialmente concluidas
de acordo com o Anexo II.1.B de Directivas 2006/42 / EC

Os equipamentos, para serem usados com seguranga,
devem ser completados ou montados com outras
madquinas ou maquinas semi-acabadas

Ex. O robot, para ser usado com seguranca, deve ser
protegido por barreiras de seguranga e por comandos
relacionados ao controlador do robot

O seguinte material é fornecido:
+ Manual de integragao
« Declaragao de conformidade da EU

Se a drea onde o robot sera instalado for categorizada como ATEX, sera nosso dever fornecer aos clientes
equipamentos ATEX.
Existem 3 caracteristicas que fazem um sistema ATEX:

O robot deve ser construido em uma versao a prova de exploséao

O robot deve ser entregue com todas as partes elétricas pressurizadas da maguina, bem como
as tampas para as conexoes entre o0 painel e o robot.

0 sistema de pressao é controlado por um PLC seguro que interrompe o funcionamento da
maquina cortando todas as tensdes nos casos em que:

» O ciclo de lavagem inicial ndo foi concluido corretamente

* Ha uma perda de pressao nos carteres

SET-UP

HAZLOC (UL)

Preparacao necessaria para 0 mercado americano.
Uma unidade de pressdo dedicada e componentes especificos sdo
implementados para 0 mercado americano
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LESTA SRL

Lesta NO MUNDO

LOCALIZAGOES

ITALIA . headquarters
Lesta srl

Via D.Chiesa, 42

20036 Dairago (Milano)
+39 0331 430817
info@Lesta.it
www.Lesta.it

USA

LestaUSA

27191 470th Avenue
Tea, SD 57064
1-888-546-2800
robotics@Lestausa.com
www.Lestausa.com

Workshop for Central/North Europe
Jamnik, Slovakia 053-22
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Made in Italy

CERTIFICATE

IT01.1T/2380.051.V

A Lesta tem qualidade totalmente europeia tanto
no design quanto na produgao.

A sede esta espalhada por um parque industrial
de cerca de 1.600 metros quadrados, dividido em
escritorios, laboratdrios, oficinas e armazéns, e esta
localizado perto de Milao, uma area de exceléncia
para a industria.

Esta caracteristica, juntamente com a forte vontade
dos proprietarios da empresa de trazer a exceléncia
italiana para 0 mundo, permitiu que Lesta obtivesse
a certificagao 100% Made In Italy (Registro N°.
R.N.P.I. IT01.1T/2380.051.V.
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[ .
FIBRA DE VIDRO | MATERIAIS
METAL MADEIRA PLASTICO CERAMICA EcELcoaT || coMposTos

Lesta E UMA EMPRESA
CARBONO NEUTRA
COM IMPACTO ZERO

¢Q. +39 0331 430817

sales@Lesta.it

Desde os ultimos meses de 2023, a Lesta iniciou
www.Lesta.it um projeto de compensacdo do CON emitido
’ ’ para a atmosfera.

Calculamos as nossas emissoes, incluindo
as emissdes dos automoveis dos nossos
funcionarios, e aderimos a um programa de
compensacao de 100% através da aquisi¢ao de
créditos de carbono da empresa Treebu (treebu.
i0), que opera no norte da Italia. O didxido de
carbono é absorvido por tanques com algas na
lagoa de Veneza e certificado.

Gragas a este projeto, podemos afirmar que a
Lesta é uma empresa CARBONO NEUTRO e de
IMPACTO ZERO.

ETecls

O futuro do planeta
que deixaremos para
0s nossos filhos é
determinado pelas
nossas escolhas de
hoje.

A Lesta promete
fazer a diferenga.
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